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หัวข้อวิทยานิพนธ์ท่ีทำ  การออกแบบและพัฒนาหุ่นยนต์ไต่ผนังแบบอิเล็กโตรนิวแมติกส ์
สาขาวิชาการที่มีความชำนาญ  
Robotics, Hydraulics and Pneumatics Control, PLC, Renewable Energy, Apply Mechanics 

 
ประสบการณ์ที่เกี่ยวข้องกับการบริหารงานวิจัย 

1. พิศมัย พันธุ์อภัย (หัวหน้าโครงการ), ธีรภัทร หลิ่มบุญเรือง, สมชาย แย้มใส, การออกแบบและสร้างเครื่อง
บรรจภุัณฑ์, เงินรายได้คณะวิศวกรรมศาสตร์ ประจำปี 2548 

2. ธีรภัทร หลิ่มบุญเรือง (หัวหน้าโครงการ) และ พิศมยั พันธุ์อภัย, การออกแบบและสร้างชุดการประกอบ
ช้ินส่วนในอุตสาหกรรมฮารด์ดสิก์ไดรฟ์, โครงการพัฒนาทรัพยากรบคุคลอุตสาหกรรมฮารด์ดสิก์ไดรฟ์, ศูนย์
เทคโนโลยีอิเลค็ทรอนิกส์และคอมพิวเตอร์แห่งชาติ(เนคเทค) ประจำปี 2548 

3. สมชาย แย้มใส, (หัวหน้าโครงการ), ธีรภัทร หลิ่มบุญเรือง, พิศมัย พันธุ์อภัย, การเพิ่มคณุสมบัติของเหล็กกล้า
ไรส้นิมเพื่อพัฒนาเป็นเครื่องมือทางการแพทย์ด้วยเทคนิคการดึงขึ้นรปู, เงินรายได้คณะวิศวกรรมศาสตร์ 
ประจำปี 2550 

4. พิศมัย พันธุ์อภัย (หัวหน้าโครงการ), ธีรภัทร หลิ่มบุญเรือง, สมชาย แย้มใส,สิทธินันท์ ท่อแก้ว, การสร้างเครื่อง
ปฏิกรณ์ไฮโดรเทอรม์อล, เงินรายได้คณะวิศวกรรมศาสตร์ ประจำปี 2549 

5. ธีรภัทร หลิ่มบุญเรือง (หัวหน้าโครงการ) และ พิศมยั พันธุ์อภัย,  การออกแบบอุปกรณ์ช่วยจับยึดสำหรับติดรถ
กระบะ, เงินรายได้คณะวิศวกรรมศาสตร์ ประจำปี 2549 

6. พิศมัย พันธุ์อภัย (หัวหน้าโครงการ), ธีรภัทร หลิ่มบุญเรือง, สมชาย แย้มใส, สิทธินันท์ ท่อแก้ว, การออกแบบ
และสร้างเครื่องบรรจภุัณฑ์แบบผงสำหรับสินค้า OTOP, เงินงบประมาณแผ่นดิน มศว. ประจำปี 2550 

7. พิศมัย พันธุ์อภัย (หัวหน้าโครงการ) และ ธีรภัทร หลิ่มบุญเรือง, รถเก็บของติดตามคนอัตโนมตัิ, เงินรายได้
คณะวิศวกรรมศาสตร์ ประจำปี 2550 

8. ธีรภัทร หลิ่มบุญเรือง (หัวหน้าโครงการ), พิศมัย พันธุ์อภัย, สมชาย แย้มใส, การใช้สบูด่ำเพื่อใช้เป็นเช้ือเพลิง
ทดแทน, เงินงบประมาณแผ่นดิน มศว ประจำปี 2550 

mailto:pissamai@swu.ac.th


2 
 

9. ธีรภัทร หลิ่มบุญเรือง (หัวหน้าโครงการ), พิศมัย พันธุ์อภัย, สมชาย แย้มใส, สิทธินันท์ ท่อแก้ว, เครื่องขึ้นรูป
ขนมกระยาสารท, ทุนเครือข่ายวิจยั ภาคกลางตอนบน. ประจำปี 2550 

10. ธีรภัทร หลิ่มบุญเรือง (หัวหน้าโครงการ), พิศมัย พันธุ์อภัย, วิชิต บวัแก้ว, ชุดทดลองเพื่อการเรยีนรู้ระบบ
ควบคุมอัตโนมัติ, เงินรายได้คณะวศิวกรรมศาสตร์ ประจำปี 2550 

11. ธีรภัทร หลิ่มบุญเรือง (หัวหน้าโครงการ) และ พิศมยั พันธุ์อภัย, ระบบติดตามดวงอาทิตย์และผลติไฟฟ้าจาก
แสงอาทิตย์แบบตดิตั้งอิสระ, เงินรายไดม้หาวิทยาลัย มศว ประจำปี 2550 

12. พิศมัย พันธุ์อภัย (หัวหน้าโครงการ), ธีรภัทร หลิ่มบุญเรือง, วิชิต บัวแก้ว, การออกแบบและสร้างเครือ่ง
ประกอบหลอดบรรจุเลือดสญุญากาศด้วยระบบนิวแมติกส์, เงินงบประมาณแผ่นดิน มศว ประจำปี 2551 

13. พิศมัย พันธุ์อภัย (หัวหน้าโครงการ), ธีรภัทร หลิ่มบุญเรือง, สมชาย แย้มใส, เครื่องหีบสบู่ดำกึ่งอัตโนมัติด้วย
ระบบไฮดรอลิกส์สำหรับชุมชนขนาดเล็ก, เงินรายได้มหาวิทยาลยั มศว ประจำปี 2551 

14. พิศมัย พันธุ์อภัย (หัวหน้าโครงการ) และ ธีรภัทร หลิ่มบุญเรือง, ชุดทดลองเพื่อการเรียนรู้แขนกลแบบอาร์ติคู
เลท, เงินรายได้คณะวศิวกรรมศาสตร์ ประจำปี 2551 

15. พิศมัย พันธุ์อภัย (หัวหน้าโครงการ) และ ธีรภัทร หลิ่มบุญเรือง, การออกแบบและพัฒนารถเข็นผู้พิการ
กึ่งอัตโนมัติ, เงินรายได้มหาวิทยาลัย มศว ประจำปี 2551 

16. ธีรภัทร หลิ่มบุญเรือง (หัวหน้าโครงการ), พิศมัย พันธุ์อภัย, สิทธินนัท์ ท่อแก้ว,สมชาย แย้มใส, การผลิตเยื่อ
แผ่นเซรามิกรูพรุนขนาดไมโครเมตรด้วยการอัดรีดสำหรับการแยกชวีภาพ, เงินงบประมาณแผ่นดิน มศว 
ประจำปี 2551 

17. พิศมัย พันธุ์อภัย (หัวหน้าโครงการ) และ ธีรภัทร หลิ่มบุญเรือง, การพัฒนาโปรแกรมเพื่อการเรียนรู้การ
ควบคุมการทำงานของแขนกลแบบอาร์ติคูเลท, เงินรายได้คณะวศิวกรรมศาสตร์ ประจำปี 2552 

18. นิตต์อลิน พันธุ์อภัย (หัวหน้าโครงการ) และ ธีรภัทร หลิ่มบุญเรือง, การศึกษาการผลติกระแสไฟฟ้าจากกังหัน
ลมความเร็วลมต่ำเพื่อประยุกต์ใช้ในพื้นที่เกษตรกรรม, ทุนเครือข่ายวิจัยภาคกลางตอนบน ประจำปี 2552 

19. นิตต์อลิน พันธุ์อภัย (หัวหน้าโครงการ) และ ธีรภัทร หลิ่มบุญเรือง, การออกแบบและพัฒนาระบบตดิตามดวง
อาทิตย์เพื่อใช้ในระบบผลิตความรอ้นจากพลังงานแสงอาทิตย์ที่อุณหภูมิสูงด้วย Fresnel lens, เงินงบประมาณ
แผ่นดิน มศว ประจำปี 2554 

20. ธีรภัทร หลิ่มบุญเรือง (หัวหน้าโครงการ) และ สมชาย แย้มใส, การออกแบบและสร้างเครื่องอบแห้งปลาสลิด
ด้วยรังสีอินฟราเรดชนิดไกลด้วยการหมุนวน, เงินงบประมาณแผ่นดนิ มศว ประจำปี 2554 ส่วนเพ่ิมเติม สกอ. 

21. ธีรภัทร หลิ่มบุญเรือง (หัวหน้าโครงการ) และ นิตต์อลิน พันธุ์อภัย, การออกแบบพัฒนาโปรแกรมช่วยสอน
รายวิชากลศาสตร์วิศวกรรม (พลศาสตร์), เงินรายได้คณะวิศวกรรมศาสตร์ ประจำปี 2554 

22. นิตต์อลิน พันธุ์อภัย (หัวหน้าโครงการ) และ ธีรภัทร หลิ่มบุญเรือง, การออกแบบและพัฒนาต้นแบบระบบผลิต
กระแสไฟฟ้าจากพลังงานแสงอาทติย์ด้วย Fresnel lens, เงินงบประมาณแผ่นดิน มศว ประจำปี 2555 

23. ธีรภัทร หลิ่มบุญเรือง (หัวหน้าโครงการ) และ นิตต์อลิน พันธุ์อภัย, การออกแบบและพัฒนาต้นแบบเตา
พลังงานแสงอาทิตย์สารพัดประโยชน์แบบพกพา, เงินงบประมาณแผน่ดิน มศว ประจำปี 2555 

24. ธีรภัทร หลิ่มบุญเรือง (หัวหน้าโครงการ), สมชาย แยม้ใส, ไตร คะระนันท์ และ นิตต์อลิน พันธุ์อภัย, การ
ออกแบบและพัฒนารถเข็นคนพิการกึ่งอัตโนมตัิสำหรับผู้ป่วยแขนและขา, เงินรายได้คณะวิศวกรรมศาสตร์ 
ประจำปี 2556 

25. ธีรภัทร หลิ่มบุญเรือง (หัวหน้าโครงการ), นิตต์อลิน พันธุ์อภัย และ ภาคภูมิ รัตนโรจนากลุ, การออกแบบและ
พัฒนาตัวจับยึดบนหน้าผาจำลองสำหรับกีฬาไตห่น้าผาในประเทศไทย, เงินรายได้คณะวิศวกรรมศาสตร์ 
ประจำปี 2557 
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26. ธีรภัทร หลิ่มบุญเรือง (หัวหน้าโครงการ), นิตต์อลิน พันธุ์อภัย และ ภาคภูมิ รัตนโรจนากลุ, การออกแบบและ
พัฒนาอุปกรณ์ช่วยฝึกสำหรบักีฬาไต่หน้าผาจำลองกึ่งอัตโนมัตสิำหรบักีฬาไต่หน้าผาในประเทศไทย, เงิน
งบประมาณแผ่นดิน มศว ประจำปี 2559 

27. ธีรภัทร หลิ่มบุญเรือง (หัวหน้าโครงการ) และ นิตต์อลิน พันธุ์อภัย, การออกแบบและสร้างเครื่องข้ึนรปูภาชนะ
แบบย่อยสลายได้ทางชีวภาพจากเส้นใยธรรมชาติ, เงินรายไดค้ณะวศิวกรรมศาสตร์ ประจำปี 2559 

28. ธีรภัทร หลิ่มบุญเรือง (หัวหน้าโครงการ), นิตต์อลิน พันธุ์อภัย และ ภาคภูมิ รัตนโรจนากลุ, การพัฒนาเครื่อง
ขึ้นรูปภาชนะแบบย่อยสลายได้ทางชีวภาพจากเส้นใยธรรมชาติแบบกึ่งอัตโนมัติเพื่อชุมชน, เงินรายได้
มหาวิทยาลยั มศว ประจำปี 2559 

29. ธีรภัทร หลิ่มบุญเรือง (หัวหน้าโครงการ), นิตต์อลิน พันธุ์อภัย และ ภาคภูมิ รัตนโรจนากลุ, การพัฒนาตัวจับ
ยึดบนหน้าจำลองจากวัสดุธรรมชาติสำหรับกีฬาไต่หน้าผา, เงินงบประมาณแผ่นดิน มศว ประจำปี 2560 

30. ธีรภัทร หลิ่มบุญเรือง (หัวหน้าโครงการ), นิตต์อลิน พันธุ์อภัย และ ภาคภูมิ รัตนโรจนากลุ, การวิจัยและพัฒนา
อุปกรณ์ช่วยฝึกสำหรับกีฬาไต่หน้าผาจำลองกึ่งอัตโนมัตสิำหรับกีฬาไต่หน้าผาในประเทศไทย, เงินงบประมาณ
แผ่นดิน มศว ประจำปี 2560 

31. ธีรภัทร หลิ่มบุญเรือง (หัวหน้าโครงการ) และ นิตต์อลิน พันธุ์อภัย, การวิจัยและพัฒนาระบบควบคุมการ
เคลื่อนที่รถเข็นคนพิการกึ่งอัตโนมตัิแบบบังคับด้วยศรีษะ, เงินรายไดม้หาวิทยาลยัศรีนครินทรวิโรฒ ประเภท
การวิจัยมุ่งเป้า ประจำปี 2560 
 

ผลงานวิจัยทีไ่ด้รับการเผยแพร่: 
National Journals: 

1. ธีรภัทร หลิ่มบุญเรือง และ พิศมัย พันธุ์อภัย, 2548, การออกแบบหุ่นยนต์ไต่ผนังเรียบท่ีมลีักษณะของขาแบบ 
Crack – Rocker, Journal of Engineering Energy and Environment, Vol. 1, มศว, หน้า 34 - 42. 

2. ธีรภัทร หลิ่มบุญเรือง และ พิศมัย พันธุ์อภัย, 2548, เครื่องคัดแยกเหรียญแบบรางคดัแยก, วารสารวศิวกรรม มศว 
ปีท่ี 1 ฉบับท่ี 1 มกราคม-มิถุนายน, หน้า 63-68. 

3. ธีรภัทร หลิ่มบุญเรือง และประกอบ สุรวัฒนาวรรณ 2548, การออกแบบและพัฒนาหุ่นยนต์ไต่ผนังแบบ Electro-
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3. ธีรภัทร หลิ่มบุญเรือง, พิศมัย พันธุ์อภัย และ สมชาย แย้มใส, 2550, การออกแบบและสร้างเครื่องบรรจุผลิตภณัฑ์
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ศรีนครินทรวโิรฒ 

2. ธีรภัทร หลิ่มบุญเรือง, รางวัลโล่เชิดชูเกียรตินักวิจัย มหาวิทยาลยัศรีนครินทรวโิรฒ, ประจำปี 2561, ในการประชุม
วิชาการระดับชาติ “มศว วิจัย” ครั้งท่ี 11 เมื่อวันท่ี 29 มีนาคม 2561 มหาวิทยาลัยศรีนครินทรวิโรฒ  

3. ธีรภัทร หลิ่มบุญเรือง, รางวัลศิษย์เก่าดีเด่น ด้านนวัตกรรม โดยสมาคมศิษย์เก่า คณะวิศวกรรมศาสตร์ 
มหาวิทยาลยัศรีนครินทรวิโรฒ, ประจำปี 2561, ในงานคืนสู่เหย้าคณะวิศวกรรมศาสตร์ ครั้งท่ี 2 เมื่อวันท่ี 19 
มกราคม 2562  
 

ผลงานแต่งหรือเรียบเรียง ตำรา หนังสือ หรือบทความทางวิชาการ: 
หนังสือ: 

1. วิชิต บัวแก้ว, ธีรภัทร หลิ่มบุญเรือง, พิศมัย พันธุ์อภัย, 2547, “การใช้โปรแกรม SolidWorks2001 Plus ช่วยใน
การเขียนโปรแกรม”, พิมพ์ครั้งท่ี 2, บริษัท ซี วี แอล การพิมพ์ จำกัด. จำนวน 222 หน้า. 

2. วิชิต บัวแก้ว, ธีรภัทร หลิ่มบุญเรือง, พิศมัย พันธุ์อภัย, 2548, “เรียนรู้อย่าง step by step กับSolidWorks”, พิมพ์
ครั้งท่ี 1, บริษัท ซี วี แอล การพิมพ์ จำกัด. จำนวน 381 หน้า. 

3. ธีรภัทร หลิ่มบุญเรือง และ สมชาย แย้มใส, 2553, การวิเคราะห์ชิ้นส่วนเครื่องจักรกลด้วยโปรแกรมไฟไนเอลิเมนต์
ขัน้พ้ืนฐาน COSMOSWorks, โรงพิมพ์ เคคัลเลอร์ ปริ้นติ้ง, จำนวน 98 หน้า. 

4. นิตต์อลิน  พันธุ์อภัย และ ธีรภัทร หลิ่มบุญเรือง, 2559, ฝึกทักษะการอ่านและเขียนแบบวิศวกรรมพืน้ฐาน, พิมพ์
ครั้งท่ี 1, บริษัท แดเน็กซ อินเตอรคอรปอเรช่ัน จํากัด, จำนวน 312 หน้า. 

5. ธรีภัทร หลิ่มบุญเรือง และ นิตต์อลิน  พันธุ์อภัย, 2559, การออกแบบช้ินส่วนทางวิศวกรรมด้วย SolidWorks, 
พิมพ์ครั้งท่ี 1, บริษัท แดเน็กซ อินเตอรคอรปอเรช่ัน จํากัด, จำนวน 206 หน้า. 

 


